1. Структурная схема
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2. Звенья механизма

	Номер звена
	Наименование
	Подвижность звеньев
	Число подвижных звеньев

	1
	Кривошип
	Подвижное
	n = 5

	2
	Шатун
	Подвижное
	

	3
	Шатун
	Подвижное
	

	4
	Ползун
	Подвижное
	

	5
	Ползун
	Подвижное
	

	6
	Стойка
	Неподвижное
	


3. Кинематические пары
	Обозначение
	Соединяемые звенья
	Тип кинематической пары
	Число кинематических пар

	
	
	Вид движения
	Характер соединения
	Подвижность
	Одноподвижных
	Двухподвижных

	О
	1-6
	Вращательное
	Низшая
	Одноподвижная
	p1=7
	p2=0

	A
	1-2
	Вращательное
	Низшая
	Одноподвижная
	
	

	B
	3-4
	Вращательное
	Низшая
	Одноподвижная
	
	

	C
	2-3
	Вращательное
	Низшая
	Одноподвижная
	
	

	O1
	3-5
	Вращательное
	Низшая
	Одноподвижная
	
	

	
	4-6
	Поступательное
	Низшая
	Одноподвижная
	
	

	
	5-6
	Поступательное
	Низшая
	Одноподвижная
	
	


4. Степень подвижности
W = 3n – 2p1 – p2 = 3 · 5 – 2 · 7 – 0 = 1.

Избыточных связей и лишних степеней свободы нет.

5. Составить функцию положения выходного звена.
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